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Ratiere rotative synchronisee pour metiers a tisser. 



(57) En vue de permettre la realisation d'une ratiere rotative 
synchronisee susceptible de fonctionner indifferemment dans 
les deux sens de rotation, on fait comporter au plateau 3 
solidaire de I'excentrique 2. une entaille 3d diametralement 
opposee a I'entaille 3a dans laqueile s'engage le bee du levier 
pivotant 11 actionne par le dispositif de fisage 15. Cette 
seconde entailte 3d coopere avec le levier 1 1 oppose pour 
assurer le maintien du positionnement correct du plateau 3. 
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La prisente invention a trait aux ratii*res rotatives pour la 
command e des cadres de lisses montes sur les metiers a" tisser. 

On sait que dans les ratieres rotatives, le mouvement vertical 
alternatif des cadres de lisses est assure" par des pieces oscillantes 

5 qui peuvent £tre constitutes suivant les cas par des ensembles bielle-levier 
ou par des levier porte-galets, ces pieces oscillantes etant commandoes 
par des Elements d' actio nnement (en forme d f excentriques dans le premier 
cas 9 de cames dans le second) months sur l f arbre principal de la mecanique. 
Cet arbre est animS d'un mouvement de rotation intermittent et iors de 

10 chaque arret, c*est— a>dire tous les demi-tours de l 1 arbre prScitt, le 

dlspositif de Usage doit, au niveau de chacune des lames de la ratiire 
(e f est-a>dire de I'unitg d' actio nnement associee a chaque cadre de 
lisses) et en fonction du dessin ou armure a obtenir sur le tissu en 
cours de tissage, solidariser 1* element d'actionnement soit avec ledit 

15 arbre pour commander la piece oscillante, solt avec un point fixe' afin 
d'operer 1' immobilisation angulaire de cette derniSre. 

Gette splidarisation selective est g€n€ralement obtenue h I'aide 
d f un organe mobile d 1 accouplement en forme de clave tte ou de cliquet, 
soumis a 1* action de deux levier s pivot ants disposes de part et d* autre 

20 l f arbre afin d'actionner ledit organe mobile aux deux positions - 

d 1 arret de eelui-ci, chaque paire de leviers pivot ants Stent placee sous 
la dependance du dispositif de Usage de la rati^re. 

Dans la detaande de brevet francais deposie le 29 Octobre 1981 au 
nom de la Damanderesse sous le N° 81 20502, on . a propose* de monter 

25 cliacun des organes mobiles d'accouplement , pr€f€rablement realises sous 
la forme de diqnets hasculants 9 sur un plateau solidaire lateralement 
de I 8 element d * actionnement cor respond ant » V organe mobile ou clique t 
considers cooperant, sous I'effet de moyens elastiques appropriSs, avec 
un disque d'entrainement cal§ sur 1* arbre principal afin de permettre 

30 1 * accouplement de cet arbre avec 1' Element d'actionnement et la commande 
du cadre de lisses correspondant. II Stait par ailleurs prevu d'associer 
a chacun des leviers pivot ants destines £ 1' actionnement de chaque 
organe mobile ou cliquet, des moyens elastiques de rappel tendant a 
engager 1' extremity de ces leviers dans one entaille menagee dans le 

35 plateau lateral pr€citi, cet engagement assurant l f immobilisation 
angulaire dudit plateau et de 1 ? element d* actionnement dont il est 
solidaire en mime temps que la commande de 1' rgane m bile ou cliquet au 
d^sacc uplement« 

Les essais ont dgmontri qu'un tel agencement fonctionnait de 
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maniSre entiSrement satisfai saute. Toutefois et ainsi qu'on le demontrera 
plus loin de maniSre detaiUee, il ne permet le f oactionnement correct 
que dans un seul sens de rotation, alors que pour les operations de 
recherche de duites et de detissage, il est necessaire de pouvoir 
5 entrainer la ratiere en marche arriere- 

C'est a cet inconvenient qu'entend remSdier la presente invention, 
en vue de permettre la realisation d f une ratiere rotative du type 
"synchronisee", susceptible de fonctiouner indifferemment en marche 
avant et en marche arrie"re. 
10 Le dessin annexS, donnnS a titre d f exemple, permettra de mieux 

comprendre 1« invention, les caracteristiques quelle presente et les 
avant ages qu'elle est susceptible de procurer : 

Fig. 1 est une coupe transversale schematique d'une ratiere 
Stabile suivant 1' invention, cette coupe montrant l'agencement de I'une 
15 des lames de la ratiere considSree. 

Jig. 2, 3 et 4 sont des diagrammes illustrant le dSplacement 
des leviers pivotants d'actionnement » respectivement en marche avant, en 
marche arriere et dans une ratiere synchronisee. 

Kg. 5 et 6 representent a plus grande Schelle le profil de 
20 I'vae et l f autre entailles menagSes sur la pSriphSrie de Vmt des 
plateaux lateraux de la ratiSre suivant fig. 1. 

De la meme maniSre qu'a la fig. 1 du dessin de la demande de 
brevet N° 81 20502 citee au dSbut des pr€sentes a on a indiquS en 1 en 
fig. 1 l'arbre principal de la ratiere, anime d'un mouvement de rotation 
25 intermittent avec arrSt tons les 180°. Cet arbre 1 recoit une sSrie de 
roulements en nombre egal a celui des cadres de lisses du metier, et sur 
chaque roulement est montS f ou un excentrique 2 solidaire latSralemerit 
d'un plateau 3 ; sur chaque excentrique 2 est montSe folle l»ouverture 
d'une bielle 4 dont I'extremitS libre s'attelle a un bras pivotant 5 qui 
30 assure, grace a un cSble 6a, le deplacement vertical du cadre de lisses 
6 de la lame envisagee. Entre deux excentriques 2 contigus l f arbre 1, 
prgvu crenelS, porte un disque d f entratnement 7 qui lui est solidaire et 
dont la peripherie est dScoupee de deux encoches radiales 7a, diamStrale- 
ment opposees I'une a l f autre. Ces encoches 7a. sont destinies a recevoir 
35 select ivement le doigt terminal 8a d f un cliquet 8 articule sur un axe 9 
porte par le plateau lateral 3 de 1 » excentrique 2 correspondant ; un 
ressort 10 tend a rappeler en permanence le doigt 8a du cliquet 8 en 
direction de 1' arbre 1. 

La commande de chaque cliquet 8 est assurge a I'aide de deux 
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leviers pivot ants 11 portes a articulation par des axes fixes 12 orient £s 
par al lei erne nt a I'arbre 1. Chaque levier 11 pre sent e an profil en 
Squerre et est sollicite" par un ressort 13 af in de venir en appui contre 
une butee fixe correspondante 14. Ces deux butSes 14 d&finissent ainsi 
5 sur chaque levier 11 une queue d f actionnement 11a, susceptible d'etre 
commandSe par des poussoirs (f Inches 15) du. dispositif de lisage de la 
ratiSre. 

A 1' oppose de sa queue 11a, chaque levier 11 pr^sente un bee lib, 
diamStralement oppose au bee .semblable 1Tb de 1' autre levier par rapport 

10 a I'arbre 1 ; chaque bee lib est destine a s'engager dans une entaille 
3a_ pratiquSe radialement dans une rampe saillante ou oreille 3J> du 
plateau 3. En vis-a-vis de cette entaille 3a, le cliquet basculant 8 
porte par le plateau envisage comport e un talon terminal 8b destine a 
1' actionnement dudlt cliquet par le bee lib engage dans ladite entaille . 

15 3a. 

la description* qui precede est pratiquement identique a celle 
donnee dans la demande de brevet N° 81 20502, detelle sorte qu'elle ne 
necessite pas d f explication detaillee en ce qui concerne le fonctionnement 
normal de la ratiSre. II suffira de rappeler qu'en l f absence d ' actionnement 

20 des poussoirs 15 du dispositif de Usage, les ressorts 13 tendent, lors 
de chaque arre*t du plateau 3 en vis-a-vis du hec 111b de l'un ou de 
1* autre des deux leviers pivotants 11, a engager ledit bee dans 1' entaille 
3ja, ce qui a pour effets simultanSs d'immobiliser angulairement ledit 
plateau (et avec lui l'excentrique 2 et la hielle 4) et de commander le 

25 cliquet 8 au desaccouplement par retrait de son doigt 8a_ hors de l'encoche 
7a dans laquelle il Stait introduit. En revanche, lorsqu'un levier 11 
est command^ par son poussoir 15 a I'encontre du ressort: 13 qui lui est 
associ€, le cliquet 8, sous 1' action du ressort 10, tend a engager son 
doigt 8a dans l'une ou 1' autre des deux encoches 7ji du disque 7 correspon- 

30 dant, en assurant ainsi 1'accouplement entre ledit disque et I'excentri*- 
que 2 et en operant de la sorte la commande de la bielle 4 et du cadre 
de lisses 6 lors de chaque rotation de 180° de I'arbre 1- 

II convient ici d f observer que pour l'engagement du doigt 8a dans 
une encoche 7a, il est eyidemment indispensable d' avoir un positionnement 

35 parfaitement precis des pieces 7 et 8. On notera par ailleurs qu'une 

fois cet engagement e£fectu€, il est necessaire que 1* action du poussoir 
15 sur le levier 11 soit maintenue un peu aprSs que l f arbre ait repris 
son mouvement en entralnant avec lui le disque 7 et l'excentrique 2 ; 
sur le diagramme de fig. 2, on a indique en Fl le sens de rotation de 
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4 . 
1' arbre 1, en 11 le deplacement du levier 11 considere et en A le temps 
d' arret de la rotation de 1' arbre 1. et l'on peut done constater que le 
hec lib du levier 11 reste dggage de l'entaille 3a pendant un court laps 
de temps oc apres la remise en rotation de. 1' arbre preciti. 

Si l'on desire maintenant que 1» arbre 1 et l'ensemble de la 
ratiSre soit susceptible de tourner dans le sens inverse F2 (fig. 3), le 
laps de temps oc de maintien de la commande du cliquet va se trouver 
placC a l'oppose de fig. 2, et dans le cas ou l'on entend realiser une 
mecanique synchronisee apte a fonctionner indif feremment dans les deux 
sens Fl et F2, l'on doit prevoir deux laps de temps oc disposes de part 
et d« autre du temps d' arret A de 1' arbre 1, comme illustre en fig. 4. 

Or si l'on adoptait cette disposition dans le cas de la ratiere 
rotative suivant la demande H' 81 20502, le retrait du bee lib bors de 
l'entaille 3a interviendrait avant que le disque d' entrapment 7 ne 
15 soit complement Immobile. Dans ces conditions 1'excentrique 2, sous 
1'effet des vibrations inherentes a la poursuite de la rotation des 
pieces 1 et 7, risquerait de se dScaler angulairement par rapport 
auxdites pieces, auquel cas une encocbe 7a ne se trouverait plus en 
coXncidence exacte avec le doigt 8a du cliquet 8. II y aurait alors un 

20 def aut de selection. 

Pour surmonter cet inconvSnient et permettre la realisation 
pratique d'une ratiere rotative synchronisee satisf aisante, la presente 
invention consiste a faire comporter a chacun des plateaux 3 de la 
ratiere une rampe saillante ou oreille 3c prevue a 1' oppose de la rampe 
ou oreille 3b sus-mentionnee, et a decouper dans cette seconde oreille 
3c une entaille 3d diamStralement opposee a l'entaille 3a. 
" Fig. 5 et 6 font bien apparattre le profit des deux entailles 3a 
et 3d d'un mSme plateau 3 et l'on observera qu' alors que les patois 
latSrales de l'entaille 3a, relativement profonde, sent orientees 
parallSlement aux f lanes obliques du bee lib pour conf irer une position 
angulaire parf aitement precise an plateau 3 et assurer ensuite une 
retenue efficace aussi longtemps que le contact est maintenu, l'entaille 
3d est en revanche etablie a une profondeur rSduite et comporte des 
parois latSrales tres evasees, orientees parallilement aux chanfrelns 
d'extremitS des f lanes du bee lib. 

On comprend que dans ces conditions, la cooperation d'un bee lib 
avec l'entaille 3d opere le maintien de i 'immobilisation angulaire du 
plateau 3 pendant les laps de temps oc , aussi bien en marcbe avant 
qu'en marche arriSre. Par contre 1' action de retenue ne peut, par suite 
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du prof 11 evase de l*entaille 3c_ s'opposer 1 la rotation du plateau, en 
ce sens que le bee lib est automat iquement gjectg lorsque ledit plateau 
amorce un nouveau mouvement de rotation apr&s arret. 

L'engagement du bee lib de I'un ou de l'autre des deux leyiers 11 

5 de chaque lame dans l*entaille 3<1 correspondence permet de rialiser un 
second posltlonnement de l*excentrique 2 par le second levier 11, 
posit ionnement qui subsist e pendant le laps de temps OC et evite de ce 
fait tout risque de decalage angulaire intempestif • On notera au surplus 
que la liberation du clique t 8 intervenant avant 1 * arret A de l f arbre 1 9 

10 ledit cliquet dispose entie*rement de tout le temps de cet arre*t pour la 
penetration de son doigt 8a dans l f encoche 7a ; I'on peut ainsi atteindre 
des vitesses de f onctionnement tres €levees sans risque d'erreur. 

II doit d'ailleurs etre entendu que la description qui precede n f a . 
6te donnee qu'& tit re d ff exemple et qu'elle ne limite nullement le 

15 domalne de I 9 invention dont on ne sort ir ait pas en remplacant les 

details d'execution decrits par tous autres equivalents- On conceit en 
particulier que l*lnventiou est susceptible d'etre appliquee aux ratiSres 
dans lesquelles les elements d 9 act ionnement sont const itues, non plus 
par des excentriques associes a des bielles, mais par des cames profilees 

20 pour la commande de levier s porte-galets attel£s aux cadres de lisses 6. 
Be la meme maniere et bien que les cliquet s basculants semblsnt le mode 
de realisation le plus avant ageux pour les organes mobiles d* accouplemenfc, 
on peut toutefois avoir recours a des micanismes de clavette a deplacement 
radial* 
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REV ENDICATIOMS 



1. Ratiere rotative pour metiers a tisseri du genre comprenant, au 
niveau de chacune de ses lames, uue piSce oscillante (4) attelSe au 

5 cadre de lisses (6) correspondant et associSe a un element d' actionnement 
(2) monte fou sur l'arbre principal (1) anime d'un mouvement de rotation 
saccade, un organe mobile d'accouplement (S) qui est ports par un 
plateau (3) later alement solidaire de 1* element d' actionnement (2) et 
qui est soumis a des moyens elastiques (10) pour op&rer la liaison 

10 angulaire dudit plateau (3) avec un disque (7) solidaire de l'arbre 

principal (1), et deux leviers pivotants (11) qui sent soumis a 1' action 
d'une part du dispositif de Usage (15) et d'autre part de moyens 
Slastiques (1.3) qui tendent a engager leur bee (lib) dans une entaille 
(3a) du plateau (3) correspondant qui est alors immobilisS angulairement, 

15 cet engagement provoquant slmultanemeut 1' actionnement au dSsaccouplement 
de 1' organe mobile (8), caracterisee en ce que le plateau (3) presente 
une seconde entaillte (3d) diamStralement opposie a la premiere (3a) en 
vue de cooperer avec le bee (lib) du levier pivotant (11) qui l«i fait 
vis-a-vis et de realiser ainsi un deuxiSme contact de positionnement du 
20 plateau, permettant le f onctionnement de la ratiSre dans les dens sens 
de rotation. 

2. Ratiere rotative suivant la revendication 1, caractSrisee en ce 
que la seconde entaille (3d) prgsente un prof il tr5s Ivase af in de 
permettre d'opirer aussi Men le positionnement prScis du plateau (3) 
25 que Injection automatique du bee (lib) lorsque ce plateau est positivement 
entraine par l'arbre principal (1) a la suite de 1'accouplement rfialise 
par l f organe mobile (8). 
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